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シールドマシンを発進口内まで移動させます。その後、後方の張り出し台を組み立てます。

工事の予定 ※ 天候等により施工時期がずれる場合があります。

インフォメーションセンターへお気軽にお越し下さい。

開館時間： 平日 9:00～12:00、13:30～16:30
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鹿児島東西道路だより 7月号
2023年

施工状況写真

東雲川調整池（武岡）

シールドマシンの据付調整作業（今月分）について

（※図はイメージです。）
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土
作業台組み立て

トンネル到達部（田上）

武岡トンネル

支障物移設
新トンネルの入口

シールドマシンの発進口（立坑内）

※ 東雲川調整池（武岡）では、5月9日から引き続き7月14日（予定）まで沿道で交通規制を行っています。

交通規制区間をご利用の皆様には、大変ご迷惑をお掛け致しますが、ご協力を賜りますよう何卒宜しくお願い申し上げます。

プラント設置

施工場所 施工時期 施工時間

3月13日 ～ 9月上旬頃迄 昼間

5月8日 ～ 7月下旬頃迄 昼間

1月30日 ～ 8月下旬頃迄 昼間

7月下旬 昼間

トンネル到達部（田上） 5月8日 ～ 9月下旬頃迄 昼間

中洲通作業エリア
シールドマシンの据付調整

支障物の移設

地盤改良のプラント設置
東雲川調整池（武岡）

作業台の組み立て

工　　種

地上設備工事（防音ハウス内設備ほか）

平素より鹿児島東西道路の工事にご理解とご協力をいただきまして、誠に有難うございます。

今月は、各所にて先月から引き続きの作業を行うほか、中洲通り作業エリアでは立坑内東面開口部穴埋め、

東雲川調整池では地盤改良のプラント設置をそれぞれ開始して参ります。

皆様にはご迷惑をお掛け致しますが、何卒、引き続きご理解とご協力を賜りますようお願い申し上げます。

発進口内まで移動

後方張り出し台組立

約１２ｍ 発進口
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：周辺市道の通行止め箇所

（武25号線・中央町7・8号線）

：県道曙陸橋付近の車線減少箇所

：武25号線に対する迂回路

：中央町7.8号線に対する迂回路

今月の交通規制の詳細については、下図のとおりです。

■7月16日までの9:00～16:00 一時的な通行止め規制（現行）

■7月17日～8月中旬頃までの終日 周辺の市道で終日通行止め

■7月21日夜～24日朝までの終日 県道曙陸橋付近で車線規制

平素より鹿児島東西道路の工事にご理解とご協力をいただきまして、誠に有難うございます。

JRを跨ぐ曙陸橋北側の歩道橋撤去関連工事につきまして、引き続き、曙陸橋下のJR軌道補強（夜間作業）、

歩道橋撤去の準備（昼間作業）を進めて参ります。また、7月17日から大型クレーンの組立設置、7月21日夜から

歩道橋撤去作業（昼夜作業）を行って参ります。

皆様にはご迷惑をお掛け致しますが、何卒、引き続きご理解とご協力を賜りますようお願い申し上げます。

工事の予定 ※ 天候等により施工時期がずれる場合があります。

工事に伴う周辺道路の交通規制と迂回路

施工場所 施工時期 施工時間

６月８日夜　～　９月下旬頃まで 夜間

６月１３日　～　７月中旬頃まで 昼間

７月１７日　～　８月中旬頃まで 夜間・昼間

７月２１日(金)夜　～　７月２４日(月)朝 夜間・昼間

工　　種

曙陸橋下のJR軌道補強ほか

曙陸橋
北側側道エリア 大型クレーン組立設置～解体ほか

（周辺市道の終日通行止め）

歩道橋撤去準備（架台組立ほか）

歩道橋撤去
（県道曙陸橋付近の終日車線減少）

鹿児島東西道路だより 5月号

施工状況写真
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側道エリア】
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県道２４号鹿児島東市来線 曙陸橋付近の車線規制

規制期間：７月２１日（金）２２時～７月２４日（月）６時

規制内容：４車線（片側２車線）から２車線（片側１車線）へ減少

現在の通行状況 規制中の通行状況

東側ヤード

西側ヤード

７月に撤去する

曙陸橋北側歩道橋→

至 鹿児島港

(東側)

至 薩摩川内市

(西側)

至 鹿児島中央駅

至 郡元駅

至 広木駅、郡元駅

至 鹿児島中央駅
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